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Konstrukce pfistrojti

1. Konstruk¢ni materialy pro pfesnou mechaniku — kovové materialy, nekovové materialy,
materialy se specidlnimi vlastnostmi

2. Modularni charakter konstrukéni prace v pesné mechanice a optice. Vyhody, nevyhody a
omezeni

3. Spojovaci prvky (spojeni nerozebiratelna, castecné rozebiratelnd, rozebiratelnd). Pfesnosti
jednotlivych typa spojeni

4. Ptima vedeni (kluzna, valiva, pfiblizna), otocna uloZeni (kluzna, valiva, hrotova, bfitova,
specialni). Ptiklady vymezovani viile jednotlivych typti vedeni

5. Ohebné htidele, spojky v pfesné mechanice — pevné, pruzné, ochranné, jednostranné

6. Ozubena kola (typy ozubeni pouzivané v piistrojové technice, vyroba ozubenych kol s malymi
moduly)

7. Otocna uloZeni v pfesné mechanice. Konstrukce a vyroba cept a ¢ipktl
8. Miniaturni pfevodovky s velkymi ptevodovymi poméry
9. Prevody pakové, tieci ptrevody, vacky, zapadkova ustroji, krokové mechanismy

10.Pfevody paskové, lanka, ozubené feminky. Pruzné elementy (hnaci pera, vlasky, méfici pruziny,
pruzinové klouby)

11.Vyroba pruznych elementt (vinuti pruzin - trnové a beztrnové automaty, tlakomérné bubinky,
vlnovce)

12.Ptiprava tenkych vrstev (vakuové napatovani, katodické naprasovani) — porovnani vlastnosti
nejbéznéjsich metod

13.Diamant, jeho vlastnosti, vyroba a vyuziti v technologii piistrojové techniky

14.Vyroba kulovych ploch (kulickova loziska pro pfistrojovou techniku, kulova plocha jako
odmeétovaci element, 3D stroje)

15.Pohonné a ptevodové systémy uzivané v pristrojové technice. Typy Snekovych pfevodl a
kulickovych Sroubti

16.Stroje pro vyrobu piesnych délkovych a kruhovych déleni, difrakénich mtizek a replikace rastrii
17.Justazni prvky v konstrukei ptistroji (Casova stalost justaze, staticka a dynamicka justaz)
18.Moznosti omezeni vlivu pasivnich odpord v konstrukci pfistroji

19. Aktuatory, spojky, snimace stavu (polohy, rotace) mechanickych dild ptistrojovych pohonti
20.Vyuziti piezoelektrického efektu v konstrukei pfistrojovych pohoni

21.Pesnost a spravnost piistroji. Abbetv princip

22.Metody vyhodnoceni vystupu ze snimace resp. prevodniku. Mustkové metody méteni.
Unifikovany signal
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23.Mgéfeni geometrickych rozméri, polohy, rychlosti a zrychleni. Principy a konstrukce snimact.
Pouziti.

24 Mgéfeni sily, to¢ivého momentu a malych deformaci, druhy a vlastnosti snimact
25.Mgéfenti teploty a tepla, déleni teplomért a jejich vlastnosti. Zapojeni snimact teploty

26.Stlaceny vzduch, vyroba a uprava. Zakladni typy prvkl vyuzivajici stlaceny vzduch v
automatizovanych systémech

27.Stejnosmérny (DC) motor. Princip. Napajeni DC motoru, rovnice, charakteristiky, provozni
rezimy

28.Synchronni (SM) a krokovy (KM) motor Princip. Napajeni, charakteristiky, provozni rezimy
29.Asynchronni motor (AM). Princip. Napajeni AM, charakteristiky AM, provozni rezimy

30.Pohybovy elektromagnet (PE). Princip, funkce, odvozeni sily PE



