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Hlavnim cilem aktivit vysokych

a0 skol technického zaméreni na le-
tosnim MSV meélo byt rozsireni védecko-

technické spoluprace s priimyslovymi podniky zamére-
nymi na zdokonalovani vyrobnich technologii a vyrob-
ku s vyuzitim nejnovéjsich poznatki védy i techniky.
Se vstupem do Evropské unie jsme se prihlasili i ke
koncepci prumyslové politiky zahrnujici vzdélavani,
vyzkum, vyvoj, vysoké naroky na prumyslovou produk-
ci. V technicky vyspélych statech Unie tvori vyrobky
high-tech priblizné 20 % z celkového objemu produkce,

u nas priblizné jen 3 az 4 %.

Prave vysoké skoly technického zaméreni predstavuji
znacny intelektualni potencial, jehoz bezprostredni vy-
uziti v nasich prumyslovych podnicich je dosud mini-
malni a pritom velice potfebné ke zdokonalovani vy-
robki a zvySovani efektivnosti jejich produkce. Siroké
spektrum senzori, mikroelektroniky, vypocetni techni-
ky vcetné softwaru, novych konstrukénich materiali a
mechatroniky tvori zakladni prvky inteligentnich auto-
matizacnich technologii, které rychle meéni kvalitu i

cenu vyrobkil.

Vétsina naSich vyrobnich podniku
funguje v souCasné dobé bez dosta-
te¢né dimenzovanych vyzkumnych
a vyvojovych oddéleni s minimem
mladych inZenyru, kteff maji dobry
predpoklad aplikovat moderni techni-
ku s automatizacnimi prvky do vyrob-
ku s velkou pfidanou hodnotou vhod-
nych pro export. To je jeden z duvodd,
pro¢ je Zadouci spoluprédce vysokych
Skol a podniku a zapojeni mladych in-
Zenyra do vyvojovych praci v podni-
cich. UZ brzy nebude n4s stitni rozpo-
&et dotovdn z pifnosu privatizace. Bu-
de nas predevsim Zivit produkce, kte-
rd obstoji na &j8i
globdlnim trhu. Tedy produkce opira-
jici se o nejnovéjsi poznatky védy,
0 nejnovejsi technologie.

moZnosti (chybi finance, vyvojovi
pracovnici) tuto spolupréci realizovat.

MLADEZ NA MSV PROJEVUJE
ZAJEM O TECHNIKU

V soucasné dobé, kdy mladi maji
mnohem mensi zdjem o studium techni-
ky nez o studium humanitnich predme-
tu, je Zivé setkdni s expondty a s odbor-
niky z vystavujicich firem pro né neza-
stupitelnym  motivaénim podnétem
a prispiva ke zvySeni zdjmu o studium
na technickych vysokych Skoldch.

Dokumentuje to vysoka tcast stredo-
Skoldku z technickych oboru i zdjemct
o techniku z fad studentd gymndzii.
Mnoho z nich o studiu na vysoké skole
technického zaméreni uvazuje. Jednim
z véaznych duvodu jejich véhani je, Ze

Xylofon AS - interface
Fakulta elektrotechniky a komunikacnich technologii, VUT Brno

Zatimco v technicky vyspélych std-
tech vyvijeji podniky znac¢nou inicia-
tivu k trvalé spoluprdci s vysokymi
Skolami v oblasti vyzkumu a vyvoje,
funguje to u nds obrdcen€ a iniciativa
k takové soucinnosti vychazi prevaz-
né z vysokych $kol, i kdyZ podnika-
telskd sféra ve strojirenstvi zac¢ina vi-
dét svou budoucnost v nejmodernéj-
§ich vyrobcich. Vétsinou vSak nemd

50 az 60 % z téch co nastoupi, nedostu-
duje. Predstavitelé technickych vyso-
kych $kol tento problém zatim nevy-
svétluji a konstatuji, Ze jim &in{ starosti.

€O NASE VYSOKE SKOLY
TECHNICKEHO ZAMERENI
VYSTAVOVALY

Fakulta elektrotechniky a komu-
nikac¢nich technologii Vysokého

uceni technického v Brné (FEKT
VUT) vystavovala dva robotické
systémy: starsi typ s ndzvem U.T.AR.
(Univerzélni teleprezenéné - auto-
nomni robot) a novéjsi ORPHEUS -
XI.

ORPHEUS - X1 je teleprezenné
ovlddany roboticky systém urceny
zejména pro ddlkovy prazkum &love-
ku nebezpecnych nebo nedostupnych
oblasti. Robot je schopen prace v te-
rénu i uvnitf budov (jeho §itka je
mensi nez 60 cm pro pruchod dver-
mi). Po vybaveni pasy je ORPHEUS
- X1 navic schopen zdoldvat i bézné
schody.

Robot je fizeny v redlném case
operdtorem pomoci tzv. vizudlni te-
leprezence, kdy pohyb kamer je
ovlddany pfimo hlavou operatora.
Ostatni funkce véetné pohybu ce-
1ého robotu jsou pak ovlddany

Robot ORPHEUS - X1
Fakulta elektrotechniky a komunikacnich technologii, VUT Brno

specidlnim joystickem. Zafizeni
tvori  téméf  symetrické télo
o rozmérech 430x540x112 mm se
Styfmi koly s prumérem 420 mm.
Hmotnost: 43 kg.

ORPHEUS - X1 je vybaven ¢tyfmi
pohyblivymi kamerami, dvéma infra-
cervenymi proximitivnimi 3D skene-
ry, ddlkovym senzorem teploty s opti-
kou 1 : 10 a dal$imi senzory. Pfenos
dat muZe byt bezdritovy nebo pomo-
ci kabelu.

Kvality robotu ORPHEUS - X1 se
overovaly béhem svétového Sampio-
ndtu zéchrannych roboti Robocup
Rescue League 2003 v italské Pado-
vé, kde se podafilo tymu VUT Brno
zvitézit ve sveétové konkurenci 13 ty-
mu ze zemi jako je Japonsko, Némec-
ko ¢i USA.

SDRUZENI AS - INTERFACE CESKA
REPUBLIKA

je zdjmovym sdruzenim pravnickych
osob, které spojuje vyrobce a uZivate-
le primyslové komunikacni sbérnice
AS - interface. Cleny sdruzeni jsou
firmy: ifm electronics, Siemens,
SICK, RegulTech servis, ENGAS,
AMIT, dédle Vysoké uCeni technické
vBmné, VOS a SPS Zd4r nad Sdzavou
a Vysoka Skola banska - Technicka
univerzita Ostrava.

Na MSV 2004 se svymi expondty
na stdnku sdruZeni prezentovali vy-
robci  prumyslové instrumentace
SICK, Siemens, ifm electronics
a technickd pracovisté VUT v Brné
i Vysoké Skoly banské - Technickd
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univerzita Ostrava. Cilem expozice
byla propagace primyslové sbérnice
AS - Interface a samotného sdruZeni.
Vyuziti sbérnice demonstroval model
mechanického xylofonu, realizova-
ného na Ustavu automatizace a méfi-
ci techniky FEKT VUT v Brné za pri-
speni firem: ifm electronics, Sie-
mens, SICK a AMiT. Dale se demon-
strace zhcastnil model prekladace
vytvoreného na VSB-TU Ostrava
z komponent firmy ifm electronics.

Siemens, ifm electronics a SICK
vystavovaly ve stanku sdruzeni svoje
funk¢ni panely, demonstrujici mode-
lové pouziti komponenta AS - inter-
face. Sbérnice AS - interface se stala
standardem na drovni dvoustavovych
snimadu a akénich ¢lenu se Sirokym
pouzitim v distribuované automatiza-
ci stroju, vyrobnich linek a vyrobnich
procesu.

Pro Ceské uzivatele této moderni
primyslové sbérnice je Sdruzeni AS -
interface Ceskd republika zdrojem
aktudlnich informaci od nezavislé or-
ganizace a garantem Zivotaschopnos-
ti sbérnice, kterd neni zédvisld na jed-
né dodavatelské firmé. .

Katedra kybernetiky FEL CVUT
v Prazeje tvorena Centrem strojové-
ho vnimdni a Gerstnerovou laborato-
f{ pro inteligentn{ rozhodovani.

Centrum strojového vnimani
predvadélo dvé zivé demonstrace
svych vysledku: Rozpoznavani tva-
Ii v redlném case. Prezentoval se
univerzalni ucici se systém pro roz-
pozndvéni objektu v obraze. V daném
pripadé byl systém naucen na ,,paso-
vych” fotografiich, takZe navstévnici
mohli pozorovat detekci tvari, které
hledély smeérem do kamery. Takovy
systém lze napf. pouzit k vyhledani
polohy tvafe v obraze z kamery
u bankomatu, vchodového systému
a podobné. Dalsi fazi zpracovdni,
kterd ovSem nebyla na programu, by
pak bylo rozpozndni ¢i ovéfenti totoz-
nosti ¢loveka, ktery vyZzaduje vstup
do néjakého systému. Prezentované-
mu systému je samoziejmé mozné
v ulici fazi predlozit jinou databazi
obrazu (napiiklad automobild).

Systém pro nalezeni pozadi scény
v obraze predstavoval druhou ukdz-
ku. Je schopny naucit se jakékoliv
pozadi, tj. nepohybujici a nepromen-
nou ¢ast scény, kterd mu je prezento-
véna, a to prubézné. Programové vy-
baveni tedy ve videu (posloupnosti

obrazu) se prubézné ucila, kterd Cést
obrazu se neméni nebo méni jen ma-
lo. Vysledkem uceni a rozpozndvani
pak byla jednak informace o tom, kde
v obraze je pozadi a kde je pohybliva,
ménici se ¢dst obrazu, a také vnitini
informace jak v danou chvili vypada
pozadi.

Jestlize se pozadi zméni, napf.
pohybem kamery nebo tim, Ze pri-
bude dal$i nepohyblivy objekt (na-
pt. zaparkuje nebo odjede auto),
prubézné uleni zajisti, Ze systém si
v kratké chvili zméni model pozadi
a zacne opét spravné rozpozndvat
pohyblivé objekty. Tento systém je
mozné pouZit jako prvni stupen pro
sledovéani pohybu osob, automobila
&i jinych objektu, kdy se najde po-
hybliva ¢ast scény. Jiné pouZiti spo-
¢ivd v automatickém vybirdni nejza-
jimavejsiho zdbéru nebo &asti obra-
zu, pripadné smérovani kamery. Na-
priklad no¢ni hlida¢ by dostdval na
monitor obraz jen z té kamery, kde
se prave pohybuje narusitel a nemu-
sel by sledovat mnoho obrazovek,
kde se nic nedéje.

Gerstnerova laborator vystavova-
la autonomni robot, ktery je scho-
pen se samostatné pohybovat v pro-
sttedi. Z dat ze svych snimalu je
schopen se nejen rozhodovat o tom,
kde stoji prekéazka, ale i budovat ma-
pu prostiedi. Tu je pak moZné vyuZit
napr. k planovani nejkratsi cesty, po-
kryti prostoru, napf. pro ucely uklize-
ni a podobné. Robot je mozné posilat
ido nepfiznivych prostredi pro ¢lové-
ka. Lze ho pouZit napf. i k prazkumu
horici budovy, ¢i prostoru obsazené-
ho teroristy. Komunikace s robotem
a mezi roboty je bezdritovd. V sou-
Casné dobe se vyviji technologie pro
automatické vytvdreni spojovacich
tras pfi pohybu robota v terénu tak,
aby bylo moZzné komunikovat i tam,
kde vzddlenost mezi roboty a fidicim
centrem nedovoluje komunikaci kaz-
dy s kazdym, pripadné umoznuji lep-
§1 vyuZiti danych komunikacnich ka-
nalu.

NEOVISION A KATEDRA
KYBERNETIKY FEL CVUT V PRAZE
pri vzdjemné spolupraci predstavily
jako novinku zafizeni MesTool, které
méii parametry fréz, vrtaku, vyjiskio-
vacich elektrod a dal$ich obrabécich
ndstroju. UmoZiiuje méfit pruméry,
délky, thly, tvary véetné vyhodnoce-
ni toleranci. Doddvané programové
vybaveni podporuje ruzné typy méri-
cich dloh, Ize je roz§ifovat nebo nové
definovat podle poZadavku uZivatele.
MesTool nabizi dva zdkladni typy
méfeni. Prvnim je zméreni vloZeného
nastroje (napf. elektrody) a vyhodno-
ceni odchylek tvaru v porovndni
s predepsanym profilem ze souboru
ve formatu DXF. Pfi druhém méreni
MesTool nasnimd v malych krocich
vlozenou frézu ze vSech stran, vytvo-
i 3D model vSech brita frézy, vypo-
&itd celkovy prafez ,otvoru”, ktery
by fréza vyvrtala do materidlu a poté
prafez zméf{. Snimaci rameno doka-
ze s pomoci kamery samo nalézt vr-
chol vloZzeného néstroje nebo pri-
pravku.

Rozméry a tvar néstroje se vyhod-
nocuji snimanim jejich obrysu CCD
kamerou pfi zadnim osvétleni, po-
dobné jako v profilprojektoru. Mére-
né nastroje se upinaji do vretene
HSK63 pneumaticky. Spolu s osové
presnym upindnim a CCD kamerou
s vysokym rozliSenim obrazu dosa-
huje zafizeni presnosti méfen{
+0,001lmm. Celé zarizeni se ovldda
pomoci standardniho pocitate PC
a povela programového vybaveni.

Vyvoj zafizeni MesTool probihal
v tésné spoluprici s Centrem strojo-
vého vnimdni na Katedre kybernetiky
CVUT v Praze. Prvni zafizeni je do-

dévéno Ceské firme, coz je dokladem
zlepSujici se situace na nasem trhu
a projevem tlaku na stdly rast kvality.
Jediné uplatnovani progresivnich
metod méfeni a kontroly kvality zaji-
st{ konkurenceschopnost ¢eskym fir-
mdm na jednotném trhu Evropské
unie.

KATEDRA MIKROELEKTRONIKY FEL
CVUT V PRAZE

prezentovala védeckovyzkumné akti-
vity svych skupin: Optoelektroniky,
Elektroniky a Mikrosystému. Na po-
sterech uvadéla nabidky rekvalifikac-
nich kurza, vystavovala expondty,
které ukazaly jeji vyuku a spolupraci
s praxi. Predstavily se vyvojové des-
ky s procesory DSP56F805
a 68HC912B32, monografie Elektro-
nika a dalsi, jeZ oslovovaly Siroké ra-
dy studentu stiednich a vysokych
kol a odborniky z praxe. Navstév-
nici stdnku mohli sledovat ukdzku
prace v navrhovém systému
OrCAD, konkrétné navrh
elektronického  schématu
a vicevrstvého plosného
spoje.

STROJNi FAKULTA évurt

V PRAZE

byla zastoupena funk¢nimi
expondty a postery. Predni
misto zaujala ¢ast vysled-
ki vyzkumu ziskanych
v ramci feSeni vyzkumné-
ho zameéru MSM
212200008 Rozvoj metod
a prostredku integrovaného
strojniho inZenyrstvi, jehoz
fesitelem je prof. ing. Jaroslav
Tal4cko, CSc. Integrované strojni in-
Zenyrstvi se chdpe jako filozofie
systémového mezioborového feseni
technickych problému s cilem zkratit
Cas pro vznik vyrobku pfi soucasném
pozadavku vysoké trovné funkénich
a ekonomickych vlastnosti, optimal-
nich provoznich vlastnosti a minima-
lizace negativnich vlivi na Zivotni
prostredi.

Manipulator s paralelni kinema-
tickou strukturou s novou koncepci
integrovaného hydraulického pohonu
a se tfemi stupni volnosti, ktery se
sklddd ze tri pohdnénych vzper, zi-
kladni desky, pracovni desky a stfed-
ni pasivni vzpery. Diky vyhodnému
usporddani a velkému zdvihu pohd-
nénych vzpér se podafilo dosdahnout
rozmérného pracovniho prostoru bez
singuldrnich boda. Pohdnénd vzpéra
paralelnitho manipuldtoru je konstru-
ovana jako integrovana pohonna jed-
notka, v jejimz télese je integrovén
servomotor, hydrogenerdtor, hydro-
motor a v§echny potrebné hydraulic-
ké prvky. Pohon je vytvoren jako
kombinace dvou koncepci pohonu,
elektrického a hydraulického. Novin-
kou v oblasti pohont paralelnich me-
chanismu je fizenf sméru a rychlosti
pohybu vystupniho ¢lenu plynulou
regulaci otd¢ek hnaciho servomotoru
misto pouZitf tradi¢nich servoventilu.
Tato konstrukce paralelniho manipu-
latoru vytvari univerzélni platformu
s velkymi moZnostmi uplatnéni diky
své velmi dobré dynamice pohybu,
vysoké nosnosti a velkému pracovni-
mu prostoru.

Pro prezentacni dcely byl na pra-
covni desku manipuldtoru s paraleln{
kinematickou strukturou umistén
funk¢ni vzor teleskopického rame-
ne s linearnim pohonem vyuzivaji-
cim nekonvenéni tazny - tlaény re-
téz. Zdsadn{ mySlenka tohoto vyndle-
zu spoéivd ve vytvoreni omezeného
prostoru pii vysouvani teleskopické-
ho ramene, ve kterém je umistén taz-
ny - tlaény fetéz s opérnymi kladicka-
mi. Pohyb fetézu zajistuje specidlni
vodici fetézka pohanéna kompaktnim
elektropohonem.

Zarizeni pro optimalizaci proce-
su ¢isténi povrchu byl exponat, kte-
ry vznikl sou¢innosti pracovnikil Fa-
kulty strojni CVUT s pracovniky fi-
rem Lames, Kraintek-Czech a Liber-
ty-Top-Tech. Zafizeni vyhodnocuje
stupen Cistoty povrchu (resp. tloustku
vrstvy mastnoty) na principu luminis-
cence zneCistujicich latek pri osvice-
ni povrchu ultrafialovym svétlem pri-
slusné vinové délky. Tento progresiv-
ni zpusob méfeni umoznuje kvantifi-

Manipuldtor s paralelni kynematic-
kou strukturou
Fakulta strojni, CVUT Praha

kovat a optimalizovat proces
odmastovani i zvysit vyuziti odmas-
tovacich lazni.

Na stanku byly umistény softwaro-
vé modely zabyvajici se problemati-
kou plosného tvafeni, objemového
tvareni, obrdbéni a integrovaného
produktového fizeni podniku. V pro-
blematice plo$§ného tvéareni se uvade-
la optimalizace velikosti pristrihu
s pozadavkem jeho minimalizace
z divodu dspory materidlu. Proble-
matika objemového tvareni byla za-
mefena na vyuzivani metody kone¢-
nych prvka pii simulaci objemového
tvareni. Programy pro tuto simulaci
se pouZzily pro ndvrh novych ¢i opti-
malizaci stdvajicich technologickych
postuptl. Problematika obrébéni pre-
zentovala vysledky vyzkumu fez-
nych kapalin a jejich vliv na fezny
proces, dile pak vysledky vyzkumu
presného obrabéni z hlediska feznych
sil, integrity povrchu, obrobitelnosti
pouzitelnych materidli a opotfebeni
ndstroju.

Softwarovy model integrovaného
produktového fizeni podniku integru-
je produktové fizeni s fizenim podni-
ku pfi vyuziti technologie okruhu
&innosti pro okruhy vykonu. Prezen-
tovany model umoZiuje simulaci
hospodarského vysledku, resp. sou-
hrnného pfispévku na thradu spole¢-
nych podnikovych ¢innosti, v zdvis-
losti na zméndch produktové struktu-
ry a jejim procesnim zajisténi.

Prezentace vysledku vyzkumného
zaméru na MSV se zame¢rila na prak-
tické priklady aplikaci pouzitelnych
v prumyslu. Zdjem nav§tévniku vele-
trhu byl zna¢ny. Jednalo se se zdstup-
ci firem o moznostech vzajemné spo-
lupréce pii vyzkumu a vyvoji novych
zafizeni ¢i inovaci zafizeni stdvaji-
cich. Zajmem je rozsiteni spolupréce
jednotlivych pracovist fakulty s pru-
myslem a vetsi vyuziti vyzkumného
a vyvojového potencidlu pro praktic-
ké prumyslové aplikace.

Vyzkumné centrum spalovacich
motoru a automobilu Josefa Bozka
se predstavilo posterem a ozvucenym
AVT programem novych feSeni po-
honnych agregétu, jejich dila a meto-
dikami pro jejich experimentdln{ fe-
Seni, véetné optimalizace s vyuZzitim
piistupt integrovaného inZenyrstvi.

Vyzkumné centrum pro strojiren-
skou vyrobni techniku a technologii
pfivezlo postery a ozvuenym AVT
programem, zabyvajicim se ndsleduji-

cimi feSenymi tématy: méfen{ vlast-

nosti vyrobnich stroju, obrdbéci
stroje se zvySenou a vysokou dyna-
mikou, zvySovani spolehlivosti vy-
robnich stroju, vykonné a ekologic-
ké zpusoby obrdbéni, vyuZiti lase-
ru v obrabécich strojich, automa-
tizace vyrobnich systému
a pétiosé frézovani.
Ustav Fizeni a ekono-
miky podniku na jed-
nom ze dvou postert
prezentoval sousta-
vou postupt
a metrik pro
hodnoceni efek-
tivnosti vyzku-
mu a vyvoje,
druhy pak vyu-
ziti metodolo-
gie OCI/OVY
pro integrova-
né produktové
fizeni - model -
P. Tento model,
vyuZzivajici tech-
nologii ~ Okruha
¢innosti pro Okru-
hy vykonu, integruje produkto-
vé Fizeni s fizenim podniku. Rozhod-
nuti o produktové struktufe, objemu
vyroby a ndrocich na obsluzné a dalsi
¢innosti je urcujici pro ndkladove -
vynosové vyhodnoceni hospodareni
podniku. Model umoznuje simulaci
hospodarského vysledku, resp. sou-
hrnného prispévku na thradu spolec-
nych podnikovych ¢innosti, v zdvis-
losti na zméndch produktové struktu-
ry a jejim procesnim zajiSténi.

Ustav pristrojové a ridici techni-
ky mél na stdnku funkéni exponit
snimace rozlozeni tlaku na plosce
chodidel, ktery lze vyuZit nejen v bi-
omechanickych  aplikacich, ale

i v mechanickych aplikacich. Systém

umoziuje analyzu chuze &lovéka,
méreni rozloZeni tlaku na plosce cho-
didla, indikaci stavu kloubu a stabili-
tu (poruchu rovnovdhy) apod. Jde
o kompaktni prenosny pfistroj, ktery
spolu s pfipojenym PC zpracovava
v redlném Case signély o prubéhu tla-
ku ve statickém i dynamickém reZi-
mu zatézovdni. Systém tvori snimac,
ktery obsahuje 7500 cidel o velikosti
3 x 3 mm. Je fizen pocitatem a umoz-
fiuje analyzu 60 snimka za 200 ms, tj.
300 celych snimku za 1 s. To ho fad{
ke $pi¢kovym svétovym vyrobkim.
RozliSovaci schopnost je 4 mm, mé-
fici rozsah tlakt O - 414 kPa, dovole-
né trvalé pretizeni 1,4 MPa a rdzové
pretizeni az 10 MPa. Snimek rozloZze-
ni tlaku je zobrazen ve 256 barevnych
drovnich.

Zédjemcum se proméfilo rozloZen{
tlaku na plosce chodidla, vysledky se
vzapéti vytiskly vetné zdkladniho
slovniho vyhodnoceni snimku. Vyve-
Seny poster seznamoval se zdkladni-
mi vlastnostmi snimace. Veskerd jiz
porizend data lze kdykoliv zpétné na-
Cist do SW a pracovat s nimi, jako by
byla pravé naméfena.

Systém umoznuje tii zdkladni rezi-
my: prubézné zobrazeni rychlosti a7
10 snimku/s, dlouhodobé méfeni
s malou zdznamovou rychlosti od 50
do 100 snimku/s, kratkodobé méfeni
s velkou zdznamovou rychlosti, kterd
muZe byt az 300 snimkd/s. Zaf{zen{
1ze ovladat z pripojeného PC. Pri kaz-
dém méreni lze samostatné nastavit
nékolik parametru.

Prvni verze snimace v roce 1998
ziskala cenu INOVACE ROKU 98,
udélenou Asociaci inova¢niho podni-
kani Ceské republiky poprvé vysoko-
Skolskému pracovisti. Snimac¢ najde
pouziti v ordinacich praktickych 1é-
kafa pro v&asnou diagnostiku, muze
byt dobrym pomocnikem v ordina-
cich sportovnich, rehabilitacnich
a ortopedickych 1ékaru. Zatim bylo
na zakladé objedndvek doddno 5 sni-
madu (Rehabilitadni klinika FNKV
v Praze, FTVS UK, TU Liberec, bio-
mechanickd laboratof FS CVUT,
Ustav piistrojové a fidici techniky FS
CVUT pro vyvojové testy).

Doc. ing. Jaromir Volf, DrSc., autor
snimace rozloZenf tlaku, je vedle dal-
Sich funkei téz poradcem schvédlenym

Snimac rozloZeni tlaku,
Fakulta strojni, CVUT Praha

EU pro hodnoceni technické a fi-
nan¢ni kvality projekti PHARE -
Technologie, projektt MPO CR
a Czechinvest: Tandem, Rozvoj
a Transfer.

Fakulta jaderna a fyzikalné inZe-
nyrska, Katedra jadernych reakto-
ru z CVUT Praha informovala pre-
dev§im o vyzkumu transmutacnich
technologii, zejména v experimental-
ni oblasti na tomto pracovisti. Ve for-
mé tif posterl, expondtu a po&italové
prezentace byla ukdzana prace KJR
jako ¢lena ndrodniho konzorcia
TRANSMUTACE. Dalsi &ast pre-
zentace KJR byla zamérena na propa-
gaci skolniho reaktoru VR - 1 na in-
ternetu. Ve formé posteru bylo infor-
movano o novém webovém serveru,
ktery toto zafizeni detailné popisuje,

Zarizeni MesTool méri parametry
obrdbécich ndstrojii

Firma Neovision ve spoluprdci s ka-
tedrou kybernetiky, CVUT Praha

poskytuje zdjemcum fadu studijnich
materiald a umozZiiuje sledovat aktu-
alnf provozni stav §kolniho reaktoru
VR - 1 VRABEC. V pribéhu MSV se
objevila fada zdjemcu o exkurze na
tomto unikédtnim zarizeni, a také od-
borniku pracujicich v oblasti jaderné
fyziky a energetiky, majicich zdjem
o navézdni spoluprice s KJR.

OPATRENi VLADY - ZVYSOVAT
INVESTICE DO VEDY A VYZKUMU
A UCINIT PRIORITOU APLIKOVANY
VYZKUM

Pro vetsi propojeni vyrobni sféry
s vysokymi Skolami technického za-
méfeni Ize vyhodné vyuzit uz nyni
strukturélnich fondu, jejichz cilem je
propojit vzdélavaci instituce a podni-
katele a motivovat je, aby spole¢né
nachdzeli vhodné formy spoluprice
vedouci k uplatnéni védy a techniky
v novych vyrobcich.

Novy mistopredseda vlady a predse-
da Rady vlddy pro vyzkum a vyvoj
Martin Jahn pripravuje podstatné zvy-
Sen{ finan¢nich prostfedku na vyzkum
a vyvoj. Uz v pri§tim roce bude smeto-
vat do védy a vyzkumu navic 1,8 mld.
K& a v dohledné dobé nékolika mésict
bude ve snémovné projedndn pozme-
novaci navrh k novele zdkona o dani
z prijmu, ktery umozni odeéist od za-
kladu dané dvojndsobek toho, co firmy
prokazatelné investovaly do veédy
a vyzkumu (vice v TT ¢.24/2004).

Stétn{ vydaje na védu a vyzkum &i-
ni nyni 0,6 % HDP a firemni vydaje
jsou pod jednim procentem HDP.
Podle minéni Rady vlddy pro vy-
zkum a vyvoj podporovaného vladou
by se do vyzkumu a vyvoje mély in-
vestovat priblizné 3 % HDP, z toho 1
% ze statnich prostiedku a 2 % z fi-
remnich zdroju.

Uvedend opatfeni podstatné zlepsi
podminky pro spolupréci prumyslo-
vych podnikii a yysokych skol. @

ING. Jiki CERNOHORSKY, DRScC.



